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SYSTRIUM Notice d'installation 1/3 PACK COMBINE-LCD

Nous allons décire l'installation de votre nouveau systéme de
commande numérique 4 axes qui combine les fonctions de frais-
age et de commande pour découpe au fil chaud. Nous vous re-
mercions pour votre choix qui nous le souhaitons vous apportera
pleinement satisfaction.

le PACK COMBINE et PACK COMBINE-LD différent uniquement
par l'afficheur LD 2x16 caractéres. Au niveau fonctionnement,
l'option LD ne modifie rien.

Afin de vous fadiliter sa mise en oeuvure, nous allons décrire pas
a pas linstallation et par la suite I'utilisation de votre nouveau
contrdleur.

Bonne Réception.

La réception du colis.

Dans votre colis, vous trouverez le matériel suivant pour le modéle PACK
COMBINE (-LCD) :

- Un MOTIONAHC, le module principal de pilotage et I'étage de puis-
sance.

2- CONTROWHC (-LCD), le module J'interface associé & la carte MOTIONAHC.
(CONTROWHC pour le PACK COMBINE)

s

3- (able de Lliaison MOTION4HC-CONTROWHC ( nappe 4O fils ).

4- (able de liaison MOTIONYHC-PC par port paraliéle [ nappe 25 fils ).

Description du matériel.

ol O m o

® Plusicurs points concernant le type d'alimentation devront étre
levés avant la mise sous tension du module. Pour un fonctionne-
ment en mode (NC du module, il suffit d’'une simple alimentation
de puissance suffisante pour alimenter carte et moteurs (fonctions
du nbre d'axes utilisés). La fonction Fil chaud nécessite quelques
prédsions utiles dans le choix de 'alimentation dédiée a la chauffe
du fil (plusieurs possibilités sont laissées a I'utilisateur), choix que
nous détaillerons dans la rubrique AUMENTATION DU MODULE

° plus loin dans le Manuel.
ATTENTION : Lors de lintégration du module MOTION4HC dans un
boitier, ASSURER QUE LES ISOLANTS €LECTRIQUES SONT BI€N COLLES

o SUR LES 4 REGULATEURS TeL QU'IL FIGURE SUR LA PHOTO (I-CON-

o TRE. SINON RISQUE D€ COURT-CIRCUIT et perte de Garantie (Sl ne

RY) ¢ fi9ure pas au déballage, nous avertir avant tout utilisation).

paration avant installation.

Pr
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SYSTRIUM Notice d'installation 2/3 PACK COMBINE-LCD

Lassemblage des différents modules ne pose pas de probléme particuliers. le montage obtenu doit
ressembler a la photo ci-dessus. Le cable 40pts fil nappe est muni de détrompeur éuitant ainsi tout
probléme dans le sens de branchement.

Pour le moment, nous n’avons toujours pas mis sous tension I'ensemble. Avant cela, nous allons con-
figurer la partie pilotage sur la MOTIONAHC.

Montage d'ensemble.

O == DDDDEESEED ] O| Précdisions sur le caualier en position n :
S 0 .a | e caualier en position (1) doit toujours étre en place. Il n'a pas o
2 oo | d'utiliter directement pour I'utilisateur final. ( Utiliser pour la pro- 8
5 i oo | grammation de la carte pilotage). S
ao g
EE 2o [ LA SELECTION DU MODE D€ FONCTIONNEMENT D€ LA CARTE E
oo | 3 oe 1 MOTIONAHC se fait & partir du cavalier en position e . ot
HH i 3
] oo | . ﬁ a2 | Cavalier enlevé en : MODE NC ( Affichage sur afficheur LD ()
oz 253 ao |+ (CUARES * ) =
IR oo 5
ae 9 Cavalier mis en place en e : MODE AL CHAUD ( Affichage sur %
afficheur LD * FIL CHAUD * ) o
O m[u]n]au{u[u]s]s]] |" ° "| O ]

Réglage de la fréquence du Timer de la carte en AL CHAUD : Oooooooooo
(e réglage se fait avec 2 cavaliers tout au plus. Dans un premier O =] o1 O

Il est nécessaire d'éteindre et de rallumer la carte pour valider un | °°

temps, repérer les insciption TMR1 et TMR2 en position . B

ray le placement Oui ou Non des cavaliers va conditionner la'valeur  |® _ oo
=l de la fréquence du générateur du Timer utiliser par certain © oo
% logiciel de découpe fil chaud (GMFC par exemple). © g oo
bl Pour connaitre la frequence en cours du Timer, se référer au oo
_u='___ tableau ci-dessous : an oa

S TMR1 | TMR2 oo :::E H

€ oui oui 2kHz | 2K oo | 3 oo
= Non Oui 4qkHz | 4K ] o " 3:& oo

9 Oui Non 8 kHz 8 K o ] oo

c Non Non I6kHz | ZK oo goo o

(‘DJ

o

changement de frequence du Timer.
kA ASTUCE : Valeur préconisée pour usage standard - TIMER & 4KHz O ] [u]n[u]n]u]a]u]s |" =5 O

F
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SYSTRIUM Notice d'installation 3/3 PACK COMBINE-LCD

@
Afin de s’assurer que I'ensemble soit pleinement fonctionnel, nous
el allons alimenter le padk par le bornier principal d’alimentation. le O O nooooooo
°¥  bornier d'alimentation est en 4 péles débrochabl itué [Gooo¢
= poles débrochables  situés
[l sous les 4 qjustables multitours. Lles 4 points du n\e
B bornier correspondent au (+) et au (-) (voir ¢i-con- |:|< S _
§ tre pour l'ordre des péles) de notre alimentation © 3
o] préalablement montée. o)e 3
18y Nature de l'alimentation admissible en entrée & o)
543  respecter impérativement : oo
= €ntre 14 et 30V DC ( Alimentation type conseillée en 25V re- oo
P Jdressée non régulée - transformateur en 18V avant redresse- oo | 3
] ment et filtrage - ) el
Pl Les poles du bornier sont regroupés 2 & 2. Soient 2 pdles au o)iao A
BSY  méme potentiel pour le () et 2 péles pour le (+). Il suffit dans la o) oo
g pratique de ne connecter que 2 fils sur le bornier sur un pdle (+) o on [oog]
el etun pole (-). nn non

oooooooooo
= O

] ~ I o O gm0 O
] Oe CNChkaxes AUTO
@ Oo Systrium o0

(¢]

@]
o o A

O ODDDDI:II:II:IDDDO O O O O © QQ @ ©
Nous voild prét & mettre sous tension. Pour ce |er test, ne pas mettre le cordon port paralléle sur la
Motion4HC et débrancher les moteurs dans le cas ou ils auraient été connecté. Vous pouvez mainten-
ant mettre sous tension.

Le voyant (1) doit s'illuminer - bon fonctionnement de la Motion4HC - ainsi que (2) voyant rouge
de fonctionnement du CONTROLWAHC, €n (3), il y a 4 voyants jaune d'état des entrées (fin de course,
palpeur, ...) qui doivent s'illuminer également. €n (4), le voyant vert de gauche doit étre sous tension.
€n (5) doivent figurer les lettres Au (pour Auto). Aucun branchement en (7) pour ce test et hors mo-
teurs.
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le Pack COMBINE (-LCD) est prét pour intégration dans son boitier d'acceuil en prenant soin évidement
de respecter la consigne indiquée précédement sur l'isolation électrique des 4 régulateurs de tensions
(Se reporter & la PHASE 3. Vous pouuez maintenant mettre le cordon port paralléle et connecter ainsi le
module avec le PC avec une rallonge PC paraliéle de type Méle/Femelle ( Ne pas confondre auec un
cordon série Sub-D25 d'apparence identique ). L'étape suivante consiste & décire le branchement et
le réglage des moteurs, ainsi que le cdblage des entrées et des commandes du module.
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MOTION4HC - Dimensions

Notice Technique - MOTION4HC pAk cOMBINE-LD

PACK COMBINé
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Branchement Moteurs | /2

PACK COMBINé
PACK COMBINé-LCD

MOTEUR PAS A PAS TYPE |

Bipolaire 4 Fils.

le module Motiond4HC( peut acceuillir jusqu'a 4 moteurs pas & pas. Au
niveau connedique, 4 connecteurs 4 pts au pas de 2,54 mm sont présent
sur le dircuit de puissance. Lle type de moteur le plus simple et le plus cour-
ant en bipolaire est le modele 4 fils. Ci-contre, une représentation schéma-
tique d'un moteur pas & pas bipolaire & 2 phases. Ainsi, les 4 fils présent
se décomposent en 2 fils pour chaques bobines.

€xemple de moteur en 4 fils :

Nous avons un moteur 4 fils |-Rose, 2-Rose/Blane, 3-Vert, 4-Vert/Blanc.
Il nous faut grouper les fils 2 & 2. Dans notre exemple, les 2 bobines dis-
tinguent par les 2 couleurs Rose et Uerte.

les branchements sur le connecteur seront par exemple : A- Rose, B-
Rose/Blanc. (- Uert. D- Vert/Blanc.

R

£ &

contrdleur.

o
glliy

schéma di-contre pour le céblaae).

9+ Lle module MotiondHC permet également d'acueillir des moteurs pas &
[—®<= pas en fils quiintegrent 4 bobines qui peuvent étre ablé en Bipolaire
b 4 fils en associant les 8 fils 2 & 2. le choix peut étre fait en cdblage
Série (2) ou Paraliéle (1) en fonction de I'usage et des possibilités du

Attention, pour les moteurs en 8 fils, il est impératif de disposer des
fiches techniques détaillées de vos moteurs pour connaitre exactement
l'ordre des 4 bobines dans le moteur. De méme, la polarité des bo-
—=9° Dbines fera également l'objet d'une attention particuliére. (Voir sur le
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Lutilisation de moteurs pas & pas de type unipolaire en 6 fils
est possible également sur la Motion4HC. Le schéma ci-contre

indique les 2 combinaisons possibles a partir les 6 fils.

Deux cablage différents sont possibles. A déterminer en fonction
du tpe du moteur et des possibilités de votre étage de puis-

sance.
Dans les 2 combinaisons, il nous faut ramener les 6 fils & 4 fils

constituants 2 bobines distincts.

O (o)
Cos | : Utllisation des points milieux comme extrémités de bob- W L eo

ines.

—oca
Cas 2 : Les points milieux ne sont pas utilisés. (Isolation des 2 fils | OI | I OI
par une terminaison isolante électiauement.)
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PACK COMBINé

MOTEUR PAS A PAS TYPE 3
€xemple pour Bipolaire 4 fils.

le Pack COMBINE (-LCD) est prét pour intégration dans son boitier d'accevil en prenant soin évidement
de respecter la consigne indiquée précédement sur l'isolation électrique des 4 régulateurs de tensions
(Se reporter & la PHASE 3. Vous pouuez maintenant mettre le cordon port paralléle et connecter ainsi le
module avec le PC avec une rallonge PC paralléle de type Méle/Femelle [ Ne pas confondre avec un
cordon série Sub-D25 ). U'étape suivante consiste & décrire le branchement et le réglage des moteurs,
ainsi que le cdblage des entrées et des commandes du module.

O [eeel [eee] O
O oooooooooooon ofe|e|o
ooooooOoOooooon

O

. O

oo E E

o =L o o

O F ol o

O ol o

O ol o

O ol o

O O

-]

al [0
OoooooOooOoOoOOoOoOoOoOoOoOooOoOoooOooan

O DOooODOoODOODOOOOOOOOOOOn O

S

o

1 0F

SYSTRIUM 3, Aliée des Bouleaux 424 10 Pélussin tél : 08 70 74 11 20 ( Prix d'un appel local ) / Fax : 04 74 56 23 80 / contact@systium.fr / SIRET : 444 996 698 00015 / APE : 321C

S b | &

O
O

PACK COMBINé-LCD

@




WWW.SYSTRIUM.FR / SYSTRIUM (c) AVRIL / MAI 2005

SYSTRIUM

PACK COMBINé

e

N

(a2}

¢ ;

Pour configurer le module MOTION4HC dans le mode micropas souhaité, il est nécessaire de mettre <

hors tension I'ensemble de pilotage et de séparer les 2 circuits qui constituent le module MOTIONAHC. g

Il suffit simplement de dédipser le plus petit dircuit ( circuit de dimensions 80 x 60 mm qui porte les S
connecteurs port paralléle et il nappe 40 fils) de I'étage de puissance (crcuit de dimensions 80 x ©

140 mm qui porte les composants de puissance). Prier de séparer les 2 circuits auec soin pour ne pas ©°

abimer la connectique d'assemblage. Dés lors, vous verez sur le circuit de puissance un connecteur §

en 2 rangées de 8 points a I'endroit indiqué en . A partir de ce connecteur, nous pouvons =

définir le mode de fonctionnement en miccopas pour chacun des 4 moteurs (indépendament les uns =X

des autres). (haque axe sera donc configuré en mode pas entier (1/1), en demi pas (1/2), en quart 5

de pas (1/4) ou bien encore en huitiéme de pas (1/8). Pour ¢ela, au mieux deux cavaliers seront &
positionnés pour chaaue oxe. =

O O O oooao oooao O g

o o) ~ Ec;

o @ o g

. ® o

o ® @

(2]

[aN}
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Pour fadiliter la visualisation des différents points du connect- @ al =

fan g eur Micropas, on distingue 4 zones de 4 pts en Rouge/Bleu/ 22 o
N Vert/Orange respectivement pour les axes A, Z, Y et K. ( voir @ zI o
% représentation en couleur ci-contre ). €n I'absence totale de oo |y e

“ g cavaliers positionnés, le module se trouvera configurer en 1/8 ® oo |yl fS)

g de pas pour I'ensemble des axes. x2 g

2

. ®leal
g - =

o J

9 . : < el ® *

g €xemple de configuration : (figure de droite) b = 2

o

oo i _3
¥ 8 Uaxe K est en 1/8 de pas (huitiéme de pas). == @ *?
= g Laxe Y est en 1/2 de pas ([demi-pas). o E ® 8
8 5 Laxe Z est en 1/4 de pas (quart de pas). - 8
) Uoxe A esten |/1 de pas [pas entier). ® ® =
'6 % pas Q <
€S 5
= :

L a
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Réglage Courant moteurs

SYSTRIUM
1 IMPERATIF I

LE REGLAGE COURANT MOTEURS SERA FAIT IMPERATIVEMENT, AVEC CARTE
SOUS TENSION & SANS AUCUN MOTEUR BRANCHE.

le réglage du courant dans les moteurs est une étape
importante pour une utilisation optimale de I'ensemble
de pilotage afin d'obtenir des performance adap-
tee & I'ensemble mécanique & disposition (moteurs &
mécaniquel. Il est inutile de chercher & utiliser dans les
conditions extrémes en courant ses moteurs sous peine

d'obtenir une chauffe disproportionnée de I'étage de O Oooooooooo O] O
puissance sans surplus significatif de (u[u]m[=["]

puissance au niveau des moteurs. ”

Le réglage du courant est individuel pour oo
chaque axe, ce qui permet d'utilser le modéle deyna o | § : oo
le mieux 3 oo
adapté a I'application souhaitée. Vous oo
disposez pour cela de 4 ajustables multitours sur le dir- | 55 oo
it de pilotage ( carte en 80 x 60 mm ). Selon le sens de oo e [
rotation de la vis dont sont munis ces ajustables, nous | oo ;:::E oo
serons en mesure d'accroitre ou de diminuer le courant | 38 | 3 oo
parcourant les bobines moteurs. | oo | 3 {E e
DANS TOUS LES CAS, CETTE €TAPE D€ REGLAGE | ng e
D€ COURANT S€ FERA IMPERATIVEMENT SANS | oo — oo
MOTEURS MONTES SUR L€ MOTION4HC / | oo ooon oo
RISQUE IMPORTANT D€ MAUVAISE OPERA- | °°

Tions. —

Le réglage du courant passe par une mesure de tension O oooooooooo P e e O

aux pts pour chacun des 4 axes. lLa mesure de
tension nécessite 'usage d'un voltmétre sur calibre de
mesure en tension continu en pointant respecivement
un point sur la masse (Point noté GND correspondant

-+

~

! ©

a lo Masse -GND/MASSE-) et un des 4 points de
test figurant en position (1) correspondanst & K, Y,
Z et A. la tension mesure sera entre 0,2 U et 2,4
V. Pour la détermination du courant en fonction de
la tension mesurée, la formule est trés simple & mé-
moriser : Lla valeur mesurée en tension correspond
exacdement a la valeur du courant injecté dans les
bobines moteurs. €&xemple : Si je mesure 1.4V pour
l'axe Y, alors, on aura 1.4A pour le réglage courant
de notre moteur (courant injecté pour chaque bob-
ine du moteur). Pour modifier la valeur du courant, il
suffit simplement de tourner la vis sur I'ajustable cor-
respondant & I'axe que I'on souhaite réglé dans le
sens + ou - comme indiqué sur la figure ci-contre.
Lles qjustables doivent étre manipulés au tournevis
avec soin pour éviter la destruction du mécanisme
de réglage interne. Les ajustables sont des multi-
tours de 25 tours, il sera donc inutile de faire plus
de tours que nécessaire. ASTUCE : un léger dlic se
I fera entendre en prétant l'oreille indiquant que
vous étes sur les limites du multitour.
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(ablage Fil nappe 40 Fils 2/2

PACK COMBINé

MOTIONHNC

Description des fils du cable nappe 40 points.

CONNECTEUR ENTREES/SORTIES 40 POINTS

GND /-0V / MASSE

Afficheur 2x7seg. /Anode Commnune Afficheur des UNITES.

Afficheur 2x7seg. /Anode Commnune Afficheur des DIZAINES.

Afficheur 2x7seg. / Segment G

Afficheur 2x7seg. / Segment B

Afficheur 2x7seg. / Segment D

Afficheur 2x7seg. / Segment C

Afficheur 2x7seg. / Segment E

Afficheur 2x7seg. / Segment A

Afficheur 2x7seg. / Segment F

Broche commande E pour afficheur LCD

Broche commande RS pour afficheur LCD

Broche Donnée D7 pour afficheur LCD

Broche commande RW pour afficheur LCD

Broche Donnée D6 pour afficheur LCD

Broche Donnée D5 pour afficheur LCD

Bouton poussoir pour MEM % de chauffe / mode MANU (unig. MOTION4HC)

Broche Donnée D& pour afficheur LCD

Bouton poussoir pour MAX % de chauffe / mode MANU (uniq. MOTION&HC)

Bouton poussoir de fonction ( SHIFT ) / mode MANU (unig. MOTION4HC)

Bouton pour augmenter % de chauffe / mode MANU (unig. MOTION4HC)

Bouton poussoir pour diminuer % de chauffe / mode MANU (uniq. MOTION4HC)

Commande de la mise sous tension des moteurs en Automatique ou a l'arrét.

Commande 'MODE DE CHAUFFE' / - MANU ou AUTO - ( uniq. sur MOTION4HC)

Voyant Lumineux d'état de 'ENTREE n°4 ( LED Anode +)/ FDCA

Voyant Lumineux d'état de 'ENTREE n°3 ( LED Anode +)/ FDCZ

Voyant Lumineux d'état de 'ENTREE n°2 ( LED Anode +)/ FDCY

Voyant Lumineux d'état de 'ENTREE n°1 ( LED Anode +)/ FDCX

Voyant Lumineux d'état de la mise sous tension moteurs XYZA ( LED Anode +)

Voyant Lumineux d'état clignotant d'arrét d'urgence (LED Anode +)

Voyant Lumineux d'état du RELAIS ( LED Anode +)

Réinitialisation de l'arrét d'urgence / RESET URGENCE ( Confact momentané)

Commande 'MODE RELAIS' ( Contacteur)

Commande Relais en Mode Manuel ( Contacteur)

Arrét d'urgence ( Contact momentané )

ENTREE N°1 ( Usage type Fin de Course X)

ENTREE N°2 ( Usage type Fin de Course Y')

ENTREE N°3 ( Usage type Fin de Course Z)

ENTREE N°4 ( Usage type Fin de Course A)

+5V DC

PACK COMBINé-LCD
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SYSTRIUM

PACK COMBIN¢

(ablage Fil nappe 40 Fils 1/2

: ( option LD )

MOTION4H(C

o
Q
E
S
J
0
°
2
c
S
S
0
©
w
S
°
o
>
5
9
o
c
S
Q
2
=

AFFICHEUR LD 2x1 6 caracteres / Affichaqe €ntrées & commandes & urgence

(ABLAGE DS 7 VOYANTS LUMINEUR D'€TAT :
(FLNAPPEN° I0A 16)

et la cathode reste connectée & la masse (fil n°40).
€xemple : Pour installer le voyant d'état de 'arrét d'urgence, il suffit de relier le

7
Le fil de la nappe correspondant au voyant entre par I'anode du voyant (LED) //
CATHODE (']

fil n° 11 sur 'Anode (+) d'une LED et la Cathode (-) & la masse Fil n°40. AnoDe ()

CABLAGE DES 6 POUSSOIRS D€ COMMANDE :
(FILNAPPEN° 2R 6 69)

Lles poussoirs correspondent aux 4 entrées & Amét d'urgence & Reset arrét
d'urgence (réinitialisation de I'arrét d'urgence).

€xemple : Pour installer le poussoir de commande de l'arrét d'urgence, il suffit
de relier le Fil n° 6 sur 'un des 2 points d'entrée du poussoir et le second point
d'entrée du poussoir a la masse Fil n°40.

(ABLAGE DES 3 COMUTATEURS D€ COMMANDE :
(FILNAPPEN° 7 68 & 18)

Les commutateurs correspondent aux 3 commandes Relais, Mode Relais, et de
Mise sous tension moteurs.

€xemple : Pour installer le commutateur de commande du mode de fonction-
nement du relais, il suffit de relier le Fil n°7 sur I'un des 2 points d'entrée du
commutateur et le second point d'entrée du poussoir & la masse Fil n°40.

Aln®|

o2

(ABLAGE DU VOYANT D€ MIs€ SOUS TENSION :
(FILNAPPE N° | ASSOCI€ A 40)

Le voyant de mise sous tension nécessite I'emploi d'une résistance limitatrice de
courant associée & une LED ( voir représentation ci-contre ). Relier pour cela la
résistance au 5V (fil 1) et la cathode de la L€D & la masse ( fil 40 ).

N

%

N

s

(ABLAGE D€ LAFFICHEUR 2 x 7 SEGMENTS :
(FILNAPPEN°31 & 39)

S3jlun 300NV
Saulez|g 300NV

Lle c@blage de l'afficheur 2 x 7 segments ne nécessite pas I'ajout de résist-
ances limitatrice. €n partant de l'afficheur, il suffit simplement de relier les

segments (a...g) aux fils 31 & 37, etles 2 fils 38/39 pour la commande
de 'anode commune & chaque chiffre sur les 2 entrées de l'afficheur Anode
Dizaines et Anode Unités. (Pour plus de précisions, voir le schéma électique
de la platine CONTROWNC-LCD ).

i i

CABLAGE D€ UAFFICHEUR LD 2 x |6 CARACTERES :
(FILNAPPEN® 23 6 25 A 30)

() GND / mAssE
(-1GND / masse

le cablage de lafficheur LD est optionnel. Cet afficheur

W TS
apporte une lisibilité accrue sur I'état du systeme de pilot- ° ©
age. Se reporter au schéma électrique pour le branche-
ment des || fils utilisés pour le bon fonctionnement de
l'afficheur. ( Afficheur 2x16 caractéres auec connecteur 16
broches ). S S

PACK COMBINé-LCD
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PACK COMBINé
PACK COMBINé-LCD

SYSTRIUM Uinteface CONTROWEHC 1/9

L€ circuit J'interface CONTROWHC 6 CONTROWHC-L(D forme avec la MOTION4HC un ensemble sim-
plifiant la mise en oeuvre de I'ensemble de pilotage 4 axes combinant (NC et découpe fil chaud. Les
docments c-dessous donnent les précisions utiles pour I'utilisation et I'installation du pack Combiné. [
Les informations fournies permettront également aux possesseurs de Motion4HC de mettre en oeuure

leur carte de pilotaae en cablant le fil nappe 40 fils fournis tel au'il est utilisé avec la CONTROWHC |

CEEEEOE P P

f=gm O =

I 0e o) o%g
i ' 0O 0o

IE (HEy 0 HH %2

S E

O|O Dnnnnunuunﬁg F”:ﬂq O [E':l e} 40 E O @ @ @ © @ 1)

O O O
O

]

O =

O 0 TE=nm

OUT_LED_URGE_SENSE

O
O

2 IN_RELAY_AUTO
2 IN_RELAY
2 IN_PWM_AUTO
2 IN_MODE_ENABLE

OUT_LED_FDCX

OUT LED_FDCY
OUT_LED_FDCZ
OUT_LED_FDCA

MOINS MEM SHIFT MAX PLUS

VZAX 918YNd Q4T 100
AVIEY @41 1n0

© r"'"u"'"u"'"u"'"u"”j]r"'"u"'"u"'"]r"'"] ©

J
C
=
c
Q
=
o
=
2
©
Cc
o
(=

OO000O O

CONTROLAHC
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PACK COMBIN¢

SYSTRIUM Uinteface CONTROWHC 2/9 PACK COMBINE-LD

v
N
(a2)
. ] w
o
a
st =
BOUTON MOINS e T2l
vee © DI e —
AR e o
330R
— ’l POWER BT MOINY 8
D2 v
AR 2 GND g
OUT LED URGE SENSE URGH SENSE BOUTON MEM O
1
! 0
D3
AR BT MEM | o
OUT LED ENABLE XYZA ENABLE o
v =
D4 S3 GND =
A BOUTON SHIFT e =
OUT LED RELAY ’l RELAY I T .o
s vl
D5 BT SHFT w
A oc
OUT _LED FDCX 'l FDCY v =
GND -~
Dﬁ) BOUTON_MAX & -
Pl 1 :
OUT_LED FDCY FDCY P €
BT MAX ] 2
D7 S
<e v >
OUT LED FDCZ FDCZ s4 oD @
BOUTON PLUS e ®
D8 [ =1
1 7
A S
OUT LED FDCA FDCA BTPLUS | e
v e
S5 GND ~
IN_URGE RESET
s T o
GND ! | ©
URGE RS ™m
[aN}
\4 0
GND
(2]
=
~
DS1 8
OUT SEG E Bl e il 8 .
OUT SEG D DI |g_ > al 7 =
OUT SEG C o bt 6 c
= |
— pPle. © 7 = oBI D .
OUT SEG E B ANI 7 ~
OUT SEG D 6 3 —_—
S D2 AN2
OUT SEG G 7 1o e = iy 2 _—
OUT SEG C 3 ” — T [<]
= @ |= Z A2 v
9 = 0 o
o2 ——1" = m e
< ©
1EADER 1X2 Q
[N
G
oz Al S
2| 2|&[&a[ r R
glalg alalelaf | [RES2 I ©°
lalAl S (.;IJ 8 S IN FDCX 1 X
2 o
£ FDC. g
GND 2 o
IN_FDCY ) [aV]
2 —
J; FDC -
GND 3 =
IN FDCZ ; ~
2 o
J; FDCZ ~
GND 4 ©
IN_FDCA ! o
vee 2 iy
ps £ FDCA 9
FDC! GND 5
G 3 1 FDCY IN_URGE SET . %
RGE SET. . ; FDCA 5 g
Y _AUTO s 3 RELAY S
RELAY P RGE RESET ! URGE SET E)
ENABLE XYZA | |, I LED URGE SENSE GND 7
FDCY ooon OUT LED FDCX IN RELAY AUTO 1 o
"DCA 16 15 UT LED FDCZ 2 —
e 5 WM_AUTO L__| =
I8 7 UTON MOINS RELAY AUTO o
o » o1 OUTON_SHIFT GND I8 =
o D D IN RELAY
%4 23 1 bad
) - 26 25 LCD D 2 =)
.. LCD D P > LCD RW L__| [*]
(e CD E 3 [CD RS RS AR RELAY 9
v °'C OUT SEG A UT SEG F 100R D =3
T = OUT SEG C ﬁ i; OUT SEG IN_PWM_AUTO —_ 1 3
\J OUT SEG B 36 35 OUT SEG 2 /M
=+ O OUT AFF SEG 1 FT Y] OULSEG G 8 £ PWM AUTO ]
—
= O 0 3 OUT AFF SEG 2 1000F GND 10 k)
O HEADER 20X2 IN MODE ENABLE |, [}
oc ) &b GND 2 2
| E ODE ENB (==
c © o
O S g
\J A =2
[+
=
|
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PACK COMBINé
PACK COMBINé-LCD

SYSTRIUM

Linteface CONTROWHC 3/9

@ Voyant d'état ENTREE N° |

@ Voyant d'état €ENTREE N° 2

@ Voyant d'état €NTREE N° 3

@ Voyant d'état €NTREE N° 4

@ Voyant d'état dignotant de Larrét d'urgence

@) Voyant d'état de relais ON/OFF

(G) Voyant d'état de la mise sous tension des moteurs ON/OFF
@ Afficheur 2x7 segments - Visuallisation diverse

@ Afficheur LD 2x 146 caracteres - Visualisation diverse

) Vovant d'état de mise en marche du CONTROLWAHC

O €NTREEN° | ® MODE CHAUFFE

O €NTREE N°2 ®BOUTON ‘MOINs’
© €NTREE N° 3 ®BOUTON ‘mem’
O €NTREE N° 4 ®BOUTON ‘KT’

© ARRET D'URGENCE | @ BOUTON ‘MAK’
O MODE RELAIS ®BOUTON ‘PLUS
@ RELAIS MANU

O ACTIVITE MOTEURS =
© RESET URGENCE y o

ainsi 4 entrées, 6 commandes et un davier & portée de main pour le contrdle

d'installation 4 axes. La sécurité de linstallation fait I'objet d'un soin particuli-

A
‘oo ° 0| 47
=7 ) O
00 ° &=
=t
o odEr=-—=-=== Q
O ii:\\
2 33 SN
- O iixtb‘\ \\:ﬁ:l:@ e
—— @O EI=NN N
g s OO000O0 ;W
8 0@0 SRS
3 (] N\ \D (6]
A —
G W N
£ \\‘G (7]
WN
. . . WY
8 LUinterface ControlHC et Control4HC-L(D regroupe la connedtique utile pour \Q\D @
L) ~ . . , . N
le cdblage simplifier des entrées &6 commandes de la  Motion4HC. (e sont Ny
g vV 0O
o
k™
Cc
)
L~ =

CONTROL4HC :

ers avec un bouton d'arrét d'urgence et le bouton RESET.
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SYSTRIUM

PACK COMBIN¢E

Linteface CONTROWHC 4/9

MODE (NC

CONTROLWHNC en MODE CNC
Fonctions & Commandes

€NTREE N°® |

Uentrée n° | a pour objet de retourner & la partie logicielle une information
tout ou rien sur I'état de notre systéeme meécanique. Lutilisation de cette entrée
consiste en 'ouverture ou la fermeture du contact placé sur le connecteur 2
points situés en asur le CONTROWNC. LU'état du contacteur de I'entrée n° |
est visualisé sur le voyant en Q

- Contacteur Ouvert o = Voyant Q allumé.
- Contacteur Ferme “= Voyant @) éteint.
Usaae tupe - Fin de Course (K] ou Référence (H) ou palpeur

€NTREEN° 2

Uentrée n°2 a pour objet de retourner & la partie logicielle une information
tout ou rien sur I'état de notre systéme mécanique. L'utilisation de cette entrée
consiste en I'ouverture ou la fermeture du contact placé sur le connecteur 2
points situés en Gsur le CONTROWNC. Létat du contacteur de l'entrée n°2
est visualisé sur le voyant enQ.

- Contacteur Ouvert 0 = Voyant Q allume.
- Contacteur Fermé e = Voyant @) éteint.
Usaae tupe - Fin de Course (Y) ou Référence (Y) ou palpeur

€NTREE N° 3

Uentrée n°3 a pour objet de retourner & la partie logicielle une information
tout ou rien sur I'état de notre systéeme mécanique. Lutilisation de cette entrée
consiste en I'ouverture ou la fermeture du contact placé sur le connecteur 2
points situés en esur le CONTROWNC. U'état du contacteur de I'entrée n° 3
est visualisé sur le voyant ene.

- Contacteur Ouvert 9 = Uoyant O allumé.

- Contacteur Fermé €) = Voyant @ éteint. d—'ﬁ
Usaae tupe - Fin de Course (Z) ou Référence (Z) ou palpeur

) I

€NTREE N° 4

Uentrée n°4 a pour objet de retourner & la partie logicielle une information
tout ou rien sur I'état de notre systeme mécanique. L'utilisation de cette entrée
consiste en l'ouverture ou la fermeture du contact placé sur le connecteur 2
points situés en °sur le CONTROWNC. LU'état du contacteur de I'entrée n°4
est visualisé sur le voyant enQ.

- Contacteur Ouvert o = Vovyant Q allumé.
- Contacteur Fermé °: Voyant ) éteint.
Usaae tupe - Fin de Course (A) ou Référence (A) ou palpeur

ARRET
D'URGENCE

Cette entrée permet la mise en oeuure simple pour installer un bouton d'arrét
d'urgence qui permet de couper la mise sous tension des moteurs et du relais
de commutation. Un simple bouton poussoir suffit pour matérialiser le dispositif
qui sera connecté sur le connecteur 2 pts en e . Dés que le bouton pous-
soir est fermé, I'arrét d'urgence est activé est le voyant lumineux G se met
& dignoter. la remise en marche du systéme ne sera possible que lorsque le
bouton RESET en e sera presseé.

[omm
- Contacteur Ouvert e = Arrét d'urgence inactif beéteint. fom
- Contacteur Fermé e= Arét d'urgence actif & @dignotant.

PACK COMBINé-LCD
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SYSTRIUM

PACK COMBINé

Linteface CONTROWHC 5/9
MODE€ (NC

PACK COMBINE-LCD

\ 4
cC
\ )
W wn
5%
C
€¢
Cc
S =
wv O
IV
= 9O
_‘VD
g5
& %
C
Qs

Lla commande ‘MODE RELAIS' en 0 permet de choisir de prendre le contréle
en MANUEL ou en AUTOMATIQUE de la commutation du relais. Il est donc pos-
sible d'avoir un contrdle manuel du relais avec le contacteur en 0 €n mode
Auto, le contréle du relais se fera part I'intermédiaire du logidiel. le voyant
lumineux @@ indique I'état du relais.

[~ ~\

- Contacteur Ouvert ) = MODE AUTO RELAlS
- Contacteur Fermé @) = MODE MANUEL RELAIS

oo

00

RELAIS MANU |MODE RELAIS

la commande est directement associée & la commande ‘MODE RELAIS’ (voir au
dessus). Cette fonction est opérationnelle uniquement lorsque le mode choisi
est ‘MODE MANUEL RELAIS'.

/[~ ~—\

- Contacteur Ouuertg = Relais position arrét (OFF) 60 éteint. E
- Contacteur Fermé @)= Relais position marche (ON) 6oollumé

ACTIVITE
MOTEURS

la commande ‘ACTIVITE MOTEURS’ permet d'activer ou de désactiver la mise
sous tension des moteurs indépendement de I'état de commande moteurs
logidiel. Cette commande permet de mettre hors tension les moteurs quelque
soit I'état de commande des moteurs par la partie logiciel.

- Contacteur Ouvert €D = Moteurs & 'arrét (OFF).
- Contacteur Fermé €= Commande moteurs par logiciel.

/[~ ~\

. . . . q
le uoyont@mcllque I'état de la mise sous tension des moteurs. (

@00

O

ReESET
URGENCE

Le bouton Reset Urgence permet de réinitialiser I'arrét d'urgence activé par le
bouton d'arrét d'urgence.

LUaction du ‘RE€SET URGENCE’ remet sous tension les moteurs s'ils étaient précé-
dement actifs, éteint le voyant dignotant d'arrét d'urgence et réactivation du
relais de commutation.

- Contacteur Ouvert e = RESET inactivé.
- Contacteur Fermé 0: RESET active.

©o

le vovontOpermet de visualiser la mise sous tension du module dJ'interface
C(ONTROWHC. Ce voyant doit &tre allumé pour matérialiser une alimentation
correcte du dircuit d'interfacaae.

MODE€ | VOYANT
CHAUFFE | ON/OFF

Lo commande ‘MODE CHAUFFE' n'est pas utilisé en utilisation ¢NC ( voir dans le
descriptif en Découne Fil chaud ).

e

@
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SYSTRIUM

PACK COMBIN¢E

Linteface CONTROWHC 6/9
MODE FIL (HAUD

PACK COMBINé-LCD

CONTROLAHC

w
®
o
=
G
€
€
o
\J
2]
w
=
§e)
i~
=
o
Gl

€NTREE N°® |

Uentrée n° | n'a pas de fonction utile en sortie de connecteur pour l'utilisateur
( utilisée par le susteme pour TIMER de sunchronisation par certains loaiciels ).

€NTREEN° 2

Uentrée n°2 n'a pas de fonction utile en sortie de connecteur pour I'utilisateur
( utilisée par le systéme pour retourner au logidiel de pilotage la valeur de
chauffe en cours en mode Chauffe Manuel ).

€NTREE N° 3

Uentrée n° 3 n'a pas de fonction utile en sortie de connecteur pour I'utilisateur
( vtilisée par le systeme pour retourner au logicdel l'information sur le mode de
chauffe sélectionné par I'utilisateur - manu ou auto pour la chauffe - ).

€NTREE N° 4

Uentrée n°4 a pour objet de retourner & la partie logicielle une information
tout ou rien sur I'état de notre systeme mécanique. L'utilisation de cette entrée
consiste en l'ouverture ou la fermeture du contact placé sur le connecteur 2
points situés en °sur le CONTROWHC. LU'état du contacteur de I'entrée n°4
est visualisé sur le voyant enQ.

- Contacteur Ouvert o = Vovyant Q allumé.
- Contacteur Fermé °: Voyant ) éteint.
Usaae tupe - Fin de Course (A) ou Référence (A) ou palpeur

ARRET
D'URGENCE

Cette entrée permet la mise en oeuure simple pour installer un bouton d'arrét
d'urgence qui permet de couper la mise sous tension des moteurs et du relais
de commutation et mise & zéro de la chauffe en cours. Un simple bouton
poussoir suffit pour matérialiser le dispositif qui sera connecté sur le connecteur
2ptsen e Dés que le bouton poussoir est fermé, I'arrét d'urgence est activé
est le voyant lumineux G se met & dignoter. La remise en marche du systeme
ne sera possible que lorsque le bouton RESET en esero pressé.

[omm
- Contacteur Ouvert e = Arrét d'urgence inactif beéteint. fom
- Contacteur Fermé e= Arét d'urgence actif & @dignotant.

SYSTRIUM 3, Aliée des Bouleaux 424 10 Pélussin tél : 08 70 74 11 20 ( Prix d'un appel local ) / Fax : 04 74 56 23 80 / contact@systium.fr / SIRET : 444 996 698 00015 / APE : 321C
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SYSTRIUM

PACK COMBINé

Linteface CONTROWHC 5/9
MODE FiL (HAUD

PACK COMBINE-LCD

\J
cC
\J
W wn
ok
C
€¢
Cc
o €
wv O
CV
= 9O
_‘VD
g5
&%
C
Qs

Lla commande ‘MODE RELAIS' en 0 permet de choisir de prendre le contréle
en MANUEL ou en AUTOMATIQUE de la commutation du relais. Il est donc pos-
sible d'avoir un contrdle manuel du relais avec le contacteur en 0 €n mode
Auto, le contréle du relais se fera part I'intermédiaire du logidiel. le voyant
lumineux @@ indique I'état du relais.

[~ ~\

- Contacteur Ouvert ) = MODE AUTO RELAlS
- Contacteur Fermé @) = MODE MANUEL RELAIS

oo

l0oo®o

RELAIS MANU |MODE RELAIS

la commande est directement associée & la commande ‘MODE RELAIS’ (voir au
dessus). Cette fonction est opérationnelle uniquement lorsque le mode choisi
est ‘MODE MANUEL RELAIS'.

/[~ ~—\

- Contacteur Ouuertg = Relais position arrét (OFF) 60 éteint. E
- Contacteur Fermé @)= Relais position marche (ON) 6oollumé

ACTIVITE
MOTEURS

la commande ‘ACTIVITE MOTEURS’ permet d'activer ou de désactiver la mise
sous tension des moteurs indépendement de I'état de commande moteurs
logidiel. Cette commande permet de mettre hors tension les moteurs quelque
soit I'état de commande des moteurs par la partie logiciel.

- Contacteur Ouvert 32 Moteurs a I'arrét (OFF).

- Contacteur Fermé €= Commande moteurs par logiciel.
[~ N\

. . . . q
le uoyont@mcllque I'état de la mise sous tension des moteurs. (

@00

O

ReESET
URGENCE

Le bouton Reset Urgence permet de réinitialiser I'arrét d'urgence activé par le
bouton d'arrét d'urgence.

LUaction du ‘RE€SET URGENCE’ remet sous tension les moteurs s'ils étaient précé-
dement actifs, éteint le voyant dignotant d'arrét d'urgence et réactivation du
relais de commutation.

- Contacteur Ouvert e = RESET inactivé.
- Contacteur Fermé 0: RESET active.

©o

le vovontOpermet de visualiser la mise sous tension du module dJ'interface
C(ONTROWNC. Ce voyant doit &tre allumé pour matérialiser une alimentation
correcte du dircuit d'interfacaae.

MODE€ | VOYANT
CHAUFFE | ON/OFF

lo commande ‘MODE (HAUFFE' permet de sélectionner le mode de chauffe
souhaité.
- Contacteur Ouvert@ = Mode de chauffe asseni par logidel.

- Contacteur Fermé®= Mode de chauffe manuel. [N 7\

oo

e

@
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SYSTRIUM

Linteface CONTROWHC 8/9

PACK COMBIN¢E

CONTROW4HC :

4
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o

Visualisation des lettres A & u ( soit Auto ).

Fondiion :

Le controleur fonctionne en mode chauffe asservi . Ain-
si, le pourcentage de chauffe du fil de découpe sera
donc piloté par le loaidiel de découpe.

Jusqu'a

H8

°
o

Visualisation d'un nombre compris entre O et 99.

fondion

Cela signifie tout d'abord que le module fonctionne
en pilotage de chauffe MANUEL et la valeur lue sur
l'afficheur correspond soit & la valeur de chauffe en
cours ( les touches MEM et MAK étant relachées ), soit
la valeur mise en mémoire le temps que la touche
MEM reste enfoncée ( voir p30 ) ou bien encore la
lecture de la valeur MAKR de chauffe le temps que la
touche MAK reste enfoncée ( voir p30 ).

AFFICHEUR 2x7Seagments / Affichaqge deqré de chauffe en cours.

PACK COMBINé-LCD
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PACK COMBINé

SYSTRIUM Uinteface CONTROWHC 9/9 PACK COMBINE-LD

e
® O ™
® v
Desaiiplion : [ Mode de fonctionnement ) <
CNChaxes AUTO il
C(NC4AKES : Le pilotage s'opére en mode (NC. 0o Systrium o0 8
. SO . o
AL CHAUD : le pilotage s'opére en mode Dé- ©
coupe fil chaud. 2
Fil Chaud AUTO 9
. . . 0o Systfrium 00 o
( Voir Phase 5 p3 pour la sélection du mode ) =
=
=
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W
T
i
2 ( Mode de Chauffe du Fil ) Fil chaud AUTO =
Lecture de MANU - Mode de chauffe asservi 0o Systrium 00 :E,
Llecture de AUTO - Mode de chauffe manuel £
A
. . S : ®
€n mode Manu, on voit apparaitre 3 inscriptions || Fit Chaud MANU g
L %12 MX%65 >%32 S
nouvelles aue nous allons détailler : 5
v
~
@ L °
©
Uaffichage sur la ligne du bas & gauche donne linformation sur la valeur Q
en cours d'utilisation de la chauffe. Soit dans . 9
notre exemple d-contre, une chauffe de 12% Fil Chaud MANY -
P ’ ° %12 MX%65 >%32 ~
en cours. 3
Remarque : une chauffe de 100% signifiec que I'on applique directe- T
. o . e . . 3 "~ b
ment la tension continue d'alimentation du fil en prise direct sur le fil, d'oU S
l'importance de connaitre précsément la résistance du fil utilisée pour =
déterminer la valeur maximum traversant notre fil de découpe. ! Tg
® ® §
. o ore 9 . [¢]
Uaffichage sur la ligne du bas au milieu donne l'information sur la valeur c
maximum fixépar ['utilisateur pour la chauffe par une simple combinaison =
de touches ( voir AN: commande davier -
. N o
A chauffe p30 ). Soit dans notre exemple c-contre, P
o une chauffe MAR de 65% en cours. Fil Chaud MANU «
- %12 MX%65 >%32 =
Q 4
a $) 2
= 6 O O o
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E 8 6 Uaffichage sur la ligne du bas & droite donne l'information sur la valeur 3
~ S (v meémorisé par ['utilisateur pour conserver une position de chauffe qui sera 5
P = O simple et rapide a retrouver par une simple combinaison de touches ( voir £
le) S AN: commande davier chauffe p30 ). 5
o m— . . O
a € | Soit dans notre exemple ci-contre, la valeur de o
o.c Q| chauffe 32% mis en mémoire Fit Chaud MANU =
— G ) %12 MX%65 >%32 =
(4]
a € ) P
-—r = — IS
1, C .. N =
§ o= o' m lorsque la valeur mémoriser se trouve étre 3
) P o
= 8 ) supérieur que la valeur Max fixée, alors, un € S
6 '3 W (majuscule) sur l'afficheur pour indiquer cet état. T STND N
v - - Dans cette situation, la valeur mémorisée quisera || o 0 0 ©
o .2 W o %612 MX%65 E>%78 =
E g — utilisable ne pouvant dépasser la valeur MAK, o
O .2 |+ ce sera le MAK qui sera utilisée. (solution : réini- s
v > CC| tidlisation de MAX ou nouvelle valeur MEM). @) 2
=
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CNC - SIGNAUX DE PILOTAGE PORT PARALLELE

J

)

4
T?rT?7T?T?TT?ITTTIITVY

14 - RELAIS

o

DESCRIPTION DS SIGNAUR D€ PILOTAGE DU PORT PARALLELE / CONFIGURATION LOGICIEL :

BROCHE 1 : NON Utilisé.

BROCHE 2 : DIRECTION K
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de 'axe K.

BROCHE 3 : STEP H
Le signal sur cette broche donne les impulsions d'avance du
systeme de pilotage pour 'axe K.

BROCHE 4 : DIRECTION Y
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe Y.

BROCHE 5 : STEP Y

te? 3 E |

WIDG
O |TMR2

oo™

oooooooooaff 53 O

\SORTIG B
SORTIE A

«ommun

Le signal sur cette broche donne les impulsions d’avance du systéme de pilotage pour I'axe Y.

BROCHE 6 : DIRECTION Z
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe Z.

BROCHE 7 : STEP Z

Le signal sur cette broche donne les impulsions d’avance du systeme de pilotage pour I'axe Z.

BROCHE€ 8 : DIRECTION A
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe A.

BROCHE 9 : STEP A

Le signal sur cette broche donne les impulsions d’avance du systéme de pilotage pour I'axe A.
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BROCHE 10 : ENTREE No |
Le signal sur cette broche retourne au logicdel une information sur I'état du systéme. Signal retourné
I ou O en fonction de I'état du poussoir associé & I'€NTREE n° |. [ Usage type Fin de Course K )

BROCHE | | : ENTREE No2
Le signal sur cette broche retourne au logidel une information sur I'état du systéme. Signal retourné
I ou O en fonction de I'état du poussoir associé & I'€NTREE n° 2. ( Usage type Fin de Course Y )

BROCHE | 2 : ENTR€EE No3
Le signal sur cette broche retourne au logidel une information sur I'état du systéme. Signal retourné
I ou O en fonction de I'état du poussoir associé & I'€NTREE n° 3. ( Usage type Fin de Course Z )

BROCHE 13 : ENTREE No4
Le signal sur cette broche retourne au logidiel une information sur I'état du systeme. Signal retourné
I ou O en fonction de I'état du poussoir associé & I'€NTREE n° 4. ( Usage type Palpeur Z )

BROCHE |4 : RELAIS een o 155 | 1 j E ag

Le signal commande I'état du relais oo oo

RELAIS mis en AUTO. Le relais permet de commuter soit sur | B8

le circuit COMMUN/SORTIE A ou COMMUN/SORTIE B en oo
fonction de I'état logique O & | de la broche 4. 9

BROCHE |5 : ARRET D'URGENCE O oooomooomsff7 O
Le signal sur cette broche retourne au logicdel une \;oﬁng B
information sur I'état de I‘orr‘ét d'urgence. Le signal retourné est O SORTIE A

en cas d'arrét d'urgence activé.

WIDG
TMR2
oo|™RI

O O | (N_MODE

commun
BROCHE 1 6 : NON UTIUSE.

BROCHE |17 : eNABLE MOTEURS
Le signal sur cette broche commande la mise sous tension des moteurs et permet I'asservissement
de cette fonction par logidiel. €n fonction de I'état logique de cette broche, les moteurs seront

activés ou désadtivés. Cette commande est & mettre en rapport avec la commande ACTIVITE_MO-
TEURS de la catte CONTROWHC (Commande n-8 sur la carte CONTROLAHC).

BROCHE 18 a 25 : GND / MASSE
NON UTIUSEES pour la configuration / Ces broches sont toutes 7 au méme potentiel sur la
MOTION4NC & la masse (GND).

icielle CNC 2/2  PACK cOMBINE-LD
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o 25-GNID / MASSE
2= MODE CHAUEFE o )
L caupiee o 24 -GND / MASSE
e 23 -GN / MASSE
—0-TIMER L 4
2D - GND / MASSE
«9-SIEPY? 7
o2l -GND / MASSE
«8-0RECTIONY? 1L o
e 20 - GND / MASSE
<«—2-SIEP X2
¢ o 19-CGND / MASSE
<« B-DIRECTIONX2 | o
e 18- GND / MASSE
<« -SIEP Y]
N o 17 - ENABI £ MOTELIS
<« 4-DIRECTION Y1 | o
o l6-NONUTILISE
—3=SEPXI L
o5 - ARRET LIRGENCE,
«2-DIRECTIONXI | o
o l4-RELAS
<« L-NONLUTILISE |
N

DESCRIPTION D€S SIGNAUK D€ PILOTAGE DU PORT PARALLELE / CONFIGURATION LOGICIEL :

BROCHE | : NON Utlisé.

BROCHE 2 : DIRECTION K1 a5 13 E oo
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe KI.[ 5 8 Mg 3_E oo

oo EE g E
BROCHE 3 : STEP H | o
Le signal sur cette broche donne les impulsions d’avance du
systeme de pilotage pour 'axe HI. O |}'?;| O

oooooooooa|ff § g
BROCHE 4 : DIRECTION Y | \SORTIGB
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe Y1. SORTIE A
commun

BROCHE 5 : STEP Y 1

Le signal sur cette broche donne les impulsions d'avance du systeme de pilotage pour I'axe Y.

BROCHE 6 : DIRECTION K2
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de I'axe K2.

BROCHE 7 : STEP K2

Le signal sur cette broche donne les impulsions d’avance du systeme de pilotage pour I'axe K2.

BROCHE€ 8 : DIRECTION Y2
Le signal sur cette broche donne le sens de rotation de 'axe Y2.

BROCHE 9 : STEP Y2

Le signal sur cette broche donne les impulsions d'avance du systeme de pilotage pour I'axe Y2.
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BROCHE 10 : TIMER

Le signal d’horloge TIMER retourné par la carte MotiondtHC est utilisé par certains logidiels de dé-
coupe fil chaud pour synchroniser I'ensemble de découpe. Lla fréquence d’horloge du Timer est
modulable ( voir la rubrique de réglage du Timer ).

BROCHE | | : SAMPLER (€Echantillonneur)

Le signal SAMPLER retourne au logidiel de découpe en mode contréle de chauffe manuel la valeur
du pourcentage de chauffe utilisée. Permet donc d'indiquer au logicdiel de découpe de connaitre
la chauffe en cours en manuel.

BROCHE |12 : MOD€ CHAUFFE

Lle signal MODE (HAUFFE indique au logidel de découpe le mode chauffe utilisée. ( Manuel -
chauffe pilotée a partir de la carte Control4HC / Auto - Mode asservi - chauffe pilotée par le logidel
)

BROCHE | 3 : ENTREE No4d

Le signal d'entrée retourne une information sur I'état de butées positionnées sur votre machine. (e
signal n'est pas géré par tous les logidiels de découpe. Utile pour définir des limites physiques de
votre matériel afin de préserver le matériel.

BROCHE 14 : RELAIS | —_ j E
Le signal commande I'état du relais ? en Mode oo BgED
RELAIS mis en AUTO. Le relais permet de commuter soit sur | 28

le circuit COMMUN/SORTIE A ou COMMUN/SORTIE B en oo

fonction de I'état logique 0 & | de la broche 14.
O |**| oooooooooo |; i 7| O

BROCHE | 5 : ARRET D'URGENCE \

Le signal sur cette broche retourne au logidiel une SORTI€ B
information sur I'état de 'arrét d'urgence. Le signal retourné est O SORTIE A
en cas d'arrét d'urgence activé. commun

BROCHE 1 6 : NON UTIUsE.

BROCHE | 7 : eNnABLE MOTEURS

Le signal sur cette broche commande la mise sous tension des moteurs et permet I'asservissement
de cette fonction par logidel. €n fonction de I'état logique de cette broche, les moteurs seront
activés ou désactivés. Cette commande est & mettre en rapport avec la commande ACTIVITE_MO-
TEURS de la carte CONTROW4HC (Commande n-8 sur la carte CONTROWAHC).

BROCHE 18 a 25 : GND / MASSE
NON UTIUSEES pour la configuration / Ces broches sont toutes 7 au méme potentiel sur la
mOTION4NC & la masse (GND).
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i LITE DEr COMBINAONYS DE TOUGHES €T LEURS FONKTIONS |

TOUCHE ‘PLUS’ : AJOUT D€ 1% AU COEFFICIENT D€ CHAUFFE €N COURS JUSQU'A LA LIMITE D€
LA VALEUR MAK DONNE,

TOUCHE ‘MOINS’ : SOUSTRACTION DE 1% AU COEFFICIENT D€ CHAUFFE JUSQU'A LA LMITE
BAsse QUI €T 0.

TOUCHE ‘mem’ : €N MAINTENANT APPUYEE CETTE TOUCHE, ON PEUT URE LA VALEUR MISE €n
MEMOIRE. €N RELACHANT, RETOUR VERS LA LECTURE D€ LA VALEUR D€ CHAUFFE €N COURS.

TOUCHE ‘MAK’ : €N MAINTENANT APPUYEE CETTE TOUCHE, ON PEUT URE LA VALEUR MAK
MEMORIséE. €N RELACHANT, RETOUR VERS LA LECTURE D€ LA VALEUR D€ CHAUFFE €N COURS.

TOUCHE ‘FCT & MEM’ : LA COMBINAISON D€ C€S 2 TOUCHES PERMET DE MEMORISER LA
VALEUR D€ CHAUFFE €n COURS.

TOUCHE *FCT 6 MAK’ : LA COMBINAISON D€ (€S 2 TOUCHES PERMET D€ FIHER LA VALEUR
MAKRIMUM D€ CHAUFFE ACCESSIBLE €N MANUEL.

TOUCHE ‘MemM & MAK' : LA COMBINAISON D€ (€5 2 TOUCHES PERMET REINITIALISER LA VALEUR
MAX MEMORISEE ( POUR REVENIR A LA VALEUR A DEFAUT DE 99% ).

AN : Commande clavier chauffe  pAK cOMBINE-LCD
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Sur la carte Motiond4HC en utilisation FAIL CHAUD, il est fortement conseille de disposer 2 sources
d'alimentations différentes : une pour I'alimentation princpale de la carte ( Fonctions logiques de la
carte et alimentation des moteurs ) et et la seconde en guise de source de courant qui va alimenter
la chauffe du fil de découpe. Au niveau électronique, les 2 borniers d'entrées des alimentations
sont séparés optiquement pour isoler au maximun les risques électriques c«éés par 'une ou I'autre
des parties. Dans cette optique, nous vous proposons une alimentation propre a I'alimentation
du fil pour un usage standard. €videmment, vu le nombre de parametres interuenant, il n'est pas
possible de décire I'alimentation universelle répondant a tous les cas de figure possible.

Conditions standards type Fil chaud :

longueur de I'arc de découpe : jusqu'a 1,20m

Dimetre du fil Ni-Cr ( Nickel Chrome -- Fil de Péche aux carnassiers ) : en 2/10 mm
Tension/Courant de sortie de I'alim Fil chaud : 25V continu en 3A max

Tension/Courant de sortie de I'alim princpale Logique & Moteurs ( MotiondH(/MotiondNC ) : 25V
continu en 5A max

REMARQUE : Lusage du contrdleur MOTIONAHC en mode (NC ne nécessite pas I'usage d'une
seconde alimentation fil chaud pour fonctionner. Seul I'alim principale est reauise.

INTERRUPTEUR
MARCHE / ARRET

© { b

) I ° }

240V AC

18V AC

PRISE SECTEUR

TRANSFORMATEUR

FUSIBLE 0,5A / 240 V AC 18V/ I50VA
RETARD

PONT DE DIODES
10A

FUSIBLE 4A

ALIMENTATION ELECTRIQUE TYPE POUR PARTIE LOGIQUE & MOTEURS
[ MOTION4NC & MOTION4HC |

ZONE ALIM LOGIQUE & MOTEURS

. b 5 5 CONDENSATEUR
[ Type redressée filtree non regulée ) POLARISEE e °
15 000uF ALIM
PRINCIPALE
25VvDC
Continu
JE ALIM LOGIQUE & MOTEURS
INTERRUPTEUR
MARCHE / ARRET
S { b
© I ° !

240V AC
18V AC

PRISE SECTEUR

TRANSFORMATEUR

FUSIBLE 0,5A / 240 V AC 18V/ I20VA
RETARD

PONT DE DIODES
10A

FUSIBLE 4A

ALIMENTATION ELECTRIQUE TYPE POUR DECOUPE FIL CHAUD PAR MOTION4HC CONDENSATEUR
POLARISEE G)
B8200uF
[ Type redressee filtree non regulee | E aum Chaug
i 25vD
H Conlinu

m
2
5
&)

o
3
a

2

&
]

Arc 8 decouper au fil chaud [ jusqu'a 1,2 m)
- Diametre de Fil : 2/ 10 ou 3/ 10 mm Ni-Cr -

AN : Alim Type Fil 6 Moteurs | /2 pa cOMBINE-LD
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